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Spoluprace dvou vozitek Milo
(D. Collaborating)

Zaméfeni: 1. stupen ZS

Predméty: Informatika s vyuzitim v dalSich predmétech

Vzdélavaci oblast: Informacni a komunikaéni technologie

Technologie: LEGO Education WeDo 2.0 (2 sety)

Casova naro¢nost: 30 minut (pro zakladni innosti, tkol 3 je aktivita na samostatnou
vyucovaci jednotku)

Popis aktivity
Tento ukol navazuje na aktivitu Senzor naklonu pro vozitko Milo (C. Milo's Tilt Sensor).

Cilem je sestaveni modelu pro transport nalezeného vzorku dvéma spolupracujicimi vozitky
Milo (prace se stavebnici dle navodu), naprogramovani ¢innosti modelu.

V menu Zaciname (Getting Started) v aplikaci Lego WeDo 2.0 zvolime aktivitu Spoluprace
(D. Collaborating):
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Po navozeni problémové situace — hrdinové Max a Mia potrebuji transportovat nalezenou
rostlinu — pouziji ktomu dvé spolupracujici vozitka Milo. Stavajici model (dvé vozitka,
skupinova prace zaku) z aktivity Vozitko Milo (A. Milo the Science Rover) doplnime dle
navodu v sedmnacti krocich o transportni zarizeni.

Zadani
Ukol 1:

Sestavte s pouzitim dalSich dila stavebnice dvojici vozitek Milo pro transport nalezeného
rostlinného vzorku, ktery sonda nalezla v ramci predchozi mise. Pouzijte stavebni navod v
aplikaci Lego WeDo 2.0, aktivita Spoluprace (D. Collaborating).

Ukol 2:

Naprogramujte své sondy tak, aby dopravily vzorek rostliny do kone¢ného mista urceni (na
pracovni ploSe vytyéime START a CiL).

(Zakam predstavime ilustraéni video umisténé v prvnim bodé ¢&asti Create v aktivité
Spoluprace (D. Collaborating). Dvojice vozitek je mechanicky sprazena. Kazdé vozitko Fidi jiny
HUB. Pouzijeme ¢asové fizeni dvou riznych motorku.

Analyzujeme s Zaky zhlédnuté video. Ptame se, jak |ze ¢asové fidit dva odliSné motorky.)

Program Vozitko Milo transport vzorku 1:

Otazky:

e Dotazeme se zakul na funkci programu Vozitko Milo transport vzorku 1.
e Jak ridit dva motorky pripojené ke dvéma HUBUmM? Pripojte HUBy obou vozitek.
Postup je stejny, jako kdyz pripojujete svij HUB k aplikaci WeDo 2.0:

PIGZU - Podpora informaéni gramotnosti zaka a uéitell

EVROPSKA UNIE -
Evropské strukturdini a investiéni fondy ]
) ¥ SH Operalni program Vyzkum, vyvoj a vzdélavani
WWW.pIgZzu. Up0|.CZ

Registracni ¢islo: CZ.02.3.68/0.0/0.0/18_067/0012274



PODPORA INF'ORMAC‘NI' GRAMOTNOSTI
ZAKU A UCITELU

Choose Smarthub X

e Co sev aplikaci zménilo? Podivejte se pozorné do pravého dolniho rohu aplikace:

v
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Vidime celkem 4 dostupné porty, odliSené barvami, z toho na dvou portech jsou pfipojeny 2
motory. Jeden na rudém portu a druhy na svétle zeleném. Nejsou v chodu, protoze signal na
vSech portech ma aktualné hodnotu 0.

Vratme se nyni k nasemu programu Vozitko Milo transport vzorku 1:

Kliknéte postupné na kazdy blok tykajici se motoru a podrzte tlacitko mysi stisknuté cca
2 sekundy. Nad kazdym blokem se zobrazi mala tabulka. V ni naklikejte takovou barvu, jakou
ma port, na kterém je pripojen motor, ktery chcete ridit danym blokem. Tak od sebe odlisSime
dva pfipojené motory. Této technice se fika Labeling (¢esky stitkovani, znaceni).
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Po prislusné upravé by nas program mél vypadat nasledovné:

Program Vozitko Milo transport vzorku 2:

Ovérte funkci programu na svém modelu.

e Pozorujete néjaky problém?

(je tfeba spustit oba programy soucasné)

Program Vozitko Milo transport vzorku — souc¢asné spusténi (var. 1):

Analyzujte se Zaky funkci programu. Ovérte funkci programu na svém modelu.
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Analyzujte se Zaky funkci programu. Ovérte funkci programu na svém modelu.

v~

(Jde o vétveni programu. Kazda vétev programu bézi samostatné.)

e Co je tieba jesté vyresit?

(je tfeba fesit konkrétni casovani ¢innosti motoru dle tvaru konkrétni drahy)

Program Vozitko Milo transport vzorku — jizda rovné

Analyzujte se Zaky funkci programu. Ovérte funkci programu na svém modelu.
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e Jak Ize ovlivnit polomér zatacky spojenych vozitek? Vyzkousejte.

Program Vozitko Milo transport vzorku — zatacka o malém poloméru

Analyzujte se Zaky funkci programu. Ovérte funkci programu na svém modelu.

Program Vozitko Milo transport vzorku — zatacka o velkém poloméru

Analyzujte se Zaky funkci programu. Ovérte funkci programu na svém modelu.
e Kdy bude polomér zatacky nejostrejsi?
(kdyZ jeden z motor( stoji a zaroven druhy jede na plny vykon)

e Jak zato¢ime na jednu a na druhou stranu?

Program Vozitko Milo transport vzorku — zatacka ,na jednu stranu”
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Program Vozitko Milo transport vzorku — zatacka ,na druhou stranu”

Analyzujte se zZaky funkci obou programu. Ovérte funkci programu na svém modelu.

Zda zatacime vpravo, Ci vlevo je dano tim, na které strané dvojice sprazenych vozitek je
pripojen ktery z motord. Zobecnit Ize tak, ze rychleji jedouci motor je vzdy na vnéjsi strané
zatacky.

Ukol 3:

Na pracovni plose velkého stolu vytyéte lepici paskou, fixem na bilou tabuli apod. START, CiL
a rozmistéte napr. jednu prekazku, které se na cesté musi model vyhnout, pfipadné drahu
opatrete mantinely. Usporadejte zavod tymu v prujezdu vyznacenou trati.

Pro aktivitu mGzete pouzit STOPKY z aktivity nasledujici (Stopky pro zavod vozitek Milo).
Stanovte ¢as (napr. 20 minut) k naprogramovani modelu. Nasledné usporadejte soutéz tymd.
Hodnoti se:

e Cas prujezdu stanovenou drahou,
e presnost prijezdu (za dotyk s prekazkou a s mantinelem si stanovte penale, napr.
trestné Casy, penalizace 5 sekund za kazdy dotyk).

Vyhodnotte aktivitu. Jak by se dal Vas model jesté vylepsit? Jak by se dal vylepsit program
vozitka?

Zaveér

V zavéru aktivity by mélo probéhnout shrnuti novych poznatkii a ziskanych dovednosti.
Nasleduje rozebrani modelu, roztfidéni kostek a uklid stavebnice, pripadné navazeme dalsi
aktivitou (Stopky pro zavod vozitek Milo).
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